comune : BERGAMO
impianto semaforico n°37 intersezione via Moroni-Caniana-S.Tomaso de Calvi NB: funzionamento in assenza di chiamata pedonale P3

FASE1 | FASE2 FASE BRT |

gruppi 1 2 3 45 6 7 8 9 10 1|12 13 14 15
via Moroni verso largo via Caniana e verso via S. Tommaso de Calvi A

via S. Tommaso de Calvi B

via Moroni altezza edicola verso centro C
via Caniana D

ktraversamento pedonale su via Caniana e via S. Tommaso de Calvi P1
attraversamento pedonale su via S. Tommaso de Calvi P2
attraversamento pedonale su via Moroni altezza edicola P3
via Moroni altezza edicola verso periferia E
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passo di decisione/comando manuale M M totale total
programma tempi PR1(pr1| 48 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 94 120
programma tempi PR2|pr 2| 43 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 89 115
programma tempi PR3 [pr 3| 48 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 94 120
programma tempi PR4 |pr4 36 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 82 108
programma 1 da lunedi a venerdi dalle 06.30-10.00
programma 2 da lunedi a venerdi dalle 10.00 alle 16.00 e dalle 20.30 alle 23.00 + sabato e domenica dalle 06.30 alle 23.00
programma 3 da luedi a venerdi dalle 16.00 alle 20.30
programma 4 ( notturno ) tutti i giorni dalle 23.00 alle06.30
Fase BRT attivata dal passaggio del e-BRT. Non appena termina il transito del mezzo termina il passo 12 e si salta al passo 13
fase1 fase sempre inserita nel ciclo eseguita a tempo massimo Tmax= passo1
fase2 fase sempre inserita nel ciclo eseguita a tempo massimo Tmax= passo5
comune : BERGAMO
impianto semaforico n°37 intersezione via Moroni-Caniana-S.Tomaso de Calvi NB: funzionamento con chiamata pedonale P3 attiva
FASE1 | FASE2 | FASE BRT
passi
gruppi 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
via Moroni verso largo via Caniana e verso via S. Tommaso de Calvi A
via S. Tommaso de Calvi B -
via Moroni altezza edicola verso centro C ‘
via Caniana D
ttraversamento pedonale su via Caniana e via S. Tommaso de Calvi P1 ----
attraversamento pedonale su via S. Tommaso de Calvi P2
attraversamento pedonale su via Moroni altezza edicola P3 ‘ --
via Moroni altezza edicola verso periferia E
totale total
passo di decisione/comando manuale M M sznz an
BRT BRT
programma tempi PR1|pr1 48 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 94 120
programma tempi PR2|pr2[ 43 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 89 115
programma tempi PR3|pr3| 48 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 94 120
programma tempi PR4 |pr4 36 4 4 3 8 4 6 3 7 4 3 16 4 4 2 82 108

programma 1 da lunedi a venerdi dalle 06.30-10.00

programma 2 da lunedi a venerdi dalle 10.00 alle 16.00 e dalle 20.30 alle 23.00 + sabato e domenica dalle 06.30 alle 23.00
programma 3 da luedi a venerdi dalle 16.00 alle 20.30

programma 4 ( notturno ) tutti i giorni dalle 23.00 alle06.30

Fase BRT attivata dal passaggio del e-BRT. Non appena termina il transito del mezzo termina il passo 12 e si salta al passo 13

fase1 fase sempre inserita nel ciclo eseguita a tempo massimo Tmax= passo1
fase2 fase sempre inserita nel ciclo eseguita a tempo massimo Tmax= passo5
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SEMAFORIZZAZIONE
Tavola semaforizzazione 8

Impianto semaforico n°37 intersezione via Moroni-Caniana-S.Tomaso de Calvi

Planimetria intersezione via Moroni-Caniana-S.Tomaso de Calvi di dettaglio 1:500
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